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Рисунок 11. Схема прокладки кабелей в стойке турникета: 

1 – кабель питания, 2 – кабель от ПДУ / устройства РУ / контроллера СКУД,  
3 – кабель турникета, 4 – кабель индикации, 5 – плата CLB, 

6 – механизм управления, 7 – ДКЗП, 8 – сирена; 
позиции А4, А6 – А9, А11 – см. рисунок 4. 
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8.4.13 Для установки крышки стойки турникета (1) сориентируйте ее так, чтобы 
средняя планка на нижней части крышки была расположена со стороны замка 
крышки стойки турникета (9). Подключите кабели индикации, находящиеся в стойке 
турникета, снизу к разъемам в блоках индикации (5), затем аккуратно установите 
крышку стойки турникета (1) на каркас (3). При этом поперечные уголки на крышке 
стойки турникета должны располагаться максимально близко к соответствующим 
штыревым направляющим в каркасе (3). После установки крышка стойки турникета 
(1) переводится в рабочее положение движением справа налево до упора и 
прижатием сверху, после чего фиксируется замком крышки стойки турникета (9). 
Замок крышки стойки турникета (9) закрывается без ключа нажатием на механизм 
секретности до упора. 

8.4.14 Для установки преграждающих планок снимите с планшайбы (16) крышку (17), 
отвернув винт (18). Отверните болт (19), установленный на преграждающей планке 
(6). Установите преграждающую планку (6) в соответствующее посадочное место на 
планшайбе (16) и зафиксируйте преграждающую планку болтом (19). Под головку 
болта установите пружинную шайбу. Затяжка болта должна обеспечивать надежную 
фиксацию преграждающей планки (без люфта). 
Повторите операции при установке остальных преграждающих планок. 
Установите на планшайбу (16) крышку (17), закрепив ее винтом (18). 

8.4.15 Проверьте надежность крепления стойки, преграждающих планок, а также 
правильность и надежность всех электрических подключений. 
8.4.16 Проведите пробное включение турникета согласно п. 10. Проверьте работу 
ДКЗП и сирены (при наличии их в комплекте поставки) в следующей 
последовательности. 

После включения питания турникета выждите время до момента, когда погаснет 
тестовый индикатор внутри ДКЗП (от 10 до 50 сек), турникет при этом должен быть в 
режиме "Запрет прохода" (при импульсном режиме управления) либо в режиме "Оба 
направления закрыты" (при потенциальном режиме управления). Поднесите руку к 
ДКЗП. При срабатывании ДКЗП зазвучит непрерывный звуковой сигнал сирены. 
Снятие этого звукового сигнала осуществляется либо по времени (время 5±0,5 с), 
либо по нажатию любой кнопки на ПДУ. 

8.4.17 После завершения проверок турникет готов к работе. 
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Примечание. Монтаж считывателя СКУД. 
Конструкция турникета дает возможность скрытой установки считывателей 
СКУД с дальностью считывания не менее 80 мм. Для этого на кронштейнах 
(5, рис. 12) предусмотрены посадочные места для крепления в них через 
втулки (3, рис. 12) винтами (2, рис. 12) считывателей PERCo-RP-15 (1, рис. 12).

По аналогичному принципу на кронштейнах можно смонтировать считыватели 
других компаний с другими габаритными и установочными размерами. 

Установка всех считывателей должна быть выполнена симметрично относительно 
паза и отверстий в кронштейне. Длина кабеля от считывателя должна обеспечивать 
возможность его подключения к СКУД. 

 

Рисунок 12. Установка считывателя СКУД 

1 – считыватель СКУД; 2 – винт М3х20;  
3 – втулка; 4 – втулка резьбовая (гайка); 5 – кронштейн. 
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9 ЭКСПЛУАТАЦИЯ ТУРНИКЕТА 
При эксплуатации турникета соблюдайте общие правила при работе с 
электрическими приборами. 

 
Запрещается! 
 Подключать источник питания турникета в сеть с напряжением и частотой, 

отличающимися от значений, указанных в Паспорте на этот источник 
питания. 

 Использовать абразивные и химически активные вещества при чистке 
загрязненных наружных поверхностей турникета;  

 Перемещать через зону прохода турникета предметы, размер которых 
превышает ширину проема прохода; 

 Допускать рывки и удары по преграждающим планкам, стойке турникета и 
блокам индикации, вызывающие механические повреждения и 
деформацию. 

9.1 Включение турникета 
1. Убедитесь в правильности всех подключений и исправности сетевого кабеля 

источника питания турникета (см. п. 8.4.5). 
2. Подключите сетевой кабель (15) источника питания турникета (11) к розетке 

сети с напряжением и частотой, указанными в Паспорте на этот источник 
питания. 

3. Включите источник питания турникета (11), на блоках индикации (5) стойки 
турникета загорятся красные пиктограммы «Х», а на ПДУ (12) загорится 
индикатор, расположенный над кнопкой STOP. 

9.2 Режимы работы турникета при импульсном режиме 
управления 

Задание режимов работы турникета с ПДУ и их индикация осуществляется в 
соответствии с таблицей 3. При этом: 

 направления прохода независимы друг от друга, т.е. задание режима 
прохода в одном направлении не изменяет заданный режим прохода в 
другом направлении;  

 режим «Однократный проход в заданном направлении» может быть 
изменен на режим «Свободный проход» в этом же направлении или режим 
«Запрет прохода»; 

 режим «Свободный проход в заданном направлении» может быть изменен 
только на режим «Запрет прохода». 

 
Примечание 
Нажатие кнопки на ПДУ соответствует подаче на соответствующие контакты 
клеммной колодки XT1.L (Unlock A, Unlock B и Stop) сигнала низкого уровня 
относительно контакта GND. 
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Таблица 3. Импульсный режим управления (перемычка J1 установлена) 

№ 
Режимы работы 

турникета 
Ваши  

действия 
Индикация 
на ПДУ 

Индикация на 
крышке стойки 

турникета 

Реакция на поворот 
преграждающих 

планок 

1 
«Запрет прохода» 
(закрыт для входа и 
выхода) 

Нажмите на ПДУ 
кнопку STOP 

Горит 
красный 
индикатор 
над 
кнопкой 
STOP 

Горят две красные 
пиктограммы «Х» с 
обеих сторон 

 

2 

«Однократный 
проход в заданном 
направлении» 
(открыт для 
прохода одного 
человека в 
выбранном 
направлении) 

Нажмите на ПДУ 
кнопку, 
соответствующую 
направлению 
прохода 

Горит 
зеленый 
индикатор 
над 
кнопкой, 
соответств
ующей 
направлен
ию прохода

Горит зеленая 
пиктограмма «», 
соответствующая 
направлению 
прохода, и красная 
пиктограмма «Х» с 
противоположной 
стороны 

Турникет закрывается 

3 

«Однократный 
проход в обоих 
направлениях» 
(открыт для 
прохода по одному 
чело-веку в каждом 
направлении) 

Нажмите на ПДУ 
две кнопки, 
соответствующие 
обоим 
направлениям 
прохода (левую и 
правую кнопки) 

Горят два 
зеленых 
индикатора 
(левый и 
правый) 

Горят две зеленые 
пиктограммы «» с 
обеих сторон 

Турникет закрывается 
для прохода в данном 
направлении 

4 

«Свободный 
проход в заданном 
направлении» 
(открыт для 
свободного 
прохода в 
выбранном 
направлении) 

Нажмите на ПДУ 
одновременно 
кнопку STOP и 
кнопку, 
соответствующую 
направлению 
прохода 

Горит 
зеленый 
индикатор 
над 
кнопкой, 
соответств
ующей 
направлен
ию прохода

Горит зеленая 
пиктограмма «», 
соответствующая 
направлению 
прохода, и красная 
пиктограмма «Х» с 
противоположной 
стороны 

Турникет остается 
открытым в данном 
направлении 

5 

«Свободный 
проход в одном 
направлении и 
однократный 
проход в другом 
направлении» 
(открыт для 
свободного 
прохода в одном 
направлении, 
открыт для прохода 
одного человека в 
другом 
направлении) 

Выполните для 
разных 
направлений 
действия пп. 2 и 4 
в любой 
последовательно
сти 

Горят два 
зеленых 
индикатора 
(левый и 
правый) 

Горят две зеленые 
пиктограммы «» с 
обеих сторон 

После прохода в 
направлении 
свободного прохода, 
турникет не изменяет 
своего состояния в 
обоих направлениях. 
После прохода в 
направлении одно-
кратного прохода 
турникет остается 
открытым в 
направлении 
свободного прохода и 
закрывается для 
прохода в направлении 
однократного прохода 

6 

«Свободный 
проход» (открыт 
для свободного 
прохода в двух 
направлениях) 

Нажмите на ПДУ 
одновременно 
все три кнопки 

Горят два 
зеленых 
индикатора 
(левый и 
правый) 

Горят две зеленые 
пиктограммы «» с 
обеих сторон 

Турникет остается 
открытым 
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После включения источника питания турникета, исходное состояние турникета – 
закрытое (при закрытом ключом (8) замке механической разблокировки (7)). 

В режиме однократного прохода турникет автоматически закроется после прохода 
человека в данном направлении. Если проход не выполнен в течение 5 секунд, 
турникет также автоматически закроется. При разрешении прохода в двух 
направлениях, после совершения прохода в одном направлении возобновляется 
отсчет времени ожидания прохода 5 секунд для другого направления. 

9.3 Режимы работы турникета при потенциальном режиме 
управления 

Задание режимов работы турникета с ПДУ и их индикация осуществляется в 
соответствии с таблицей 4. При этом направления прохода независимы друг от 
друга, т.е. задание режима прохода в одном направлении не изменяет заданный 
режим прохода в другом направлении.  

Таблица 4. Потенциальный режим управления (перемычка J1 снята) 

№ 
Режимы 
работы 

турникета 

Необходимо 
обеспечить 

Индикация на 
ПДУ 

Индикация на 
крышке стойки 

турникета 

Реакция на 
поворот 

преграждающих 
планок 

1 

«Оба 
направления 
закрыты» 
(закрыт для 
входа и 
выхода) 

Высокий уровень 
на контактах 
Unlock A и Unlock B 
или низкий уровень 
на контакте Stop 

Горит красный 
индикатор над 
кнопкой STOP 

Горят две красные 
пиктограммы «Х» с 
обеих сторон 

 

2 

«Направление 
открыто» 
(открыт для 
прохода в 
выбранном 
направлении) 

Низкий уровень на 
контакте 
соответствующего 
направления 
прохода и высокий 
уровень на 
остальных 
контактах 

Горит зеленый 
индикатор над 
кнопкой, 
соответствующей 
направлению 
прохода 

Горит зеленая 
пиктограмма «», 
соответствующая 
направлению 
прохода, и красная 
пиктограмма «Х» с 
противоположной 
стороны 

Если к моменту 
совершения 
прохода на контакте 
соответствующего 
направления 
прохода 
присутствует низкий 
уровень, то турникет 
в данном 
направлении 
останется открытым

3 

«Оба 
направления 
открыты» 
(открыт для 
прохода в двух 
направлениях) 

Низкий уровень на 
контактах, 
соответствующих 
обоим 
направлениям 
прохода, и высокий 
уровень на 
контакте Stop 

Горят два 
зеленых 
индикатора 
(левый и правый) 

Горят две зеленые 
пиктограммы «» с 
обеих сторон 

Если к моменту 
совершения 
прохода на контакте 
соответствующего 
направления 
прохода 
присутствует низкий 
уровень, то турникет 
в данном 
направлении 
останется открытым

 

 
Примечания для выходов СКУД: 
Высокий уровень – контакты выходного реле разомкнуты либо выходной 
транзистор закрыт. 
Низкий уровень – контакты выходного реле замкнуты либо выходной 
транзистор открыт. 
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9.4 Действия в экстремальных ситуациях 
Для экстренной эвакуации людей с территории предприятия в случае пожара, 
стихийных бедствий и других аварийных ситуаций необходимо предусмотреть 
аварийный выход. Таким выходом может служить, например, поворотная секция 
ограждения «Антипаника» (к примеру, PERCo-BH02). 

Дополнительным аварийным выходом могут служить преграждающие планки 
«Антипаника». Конструкция этих планок позволяет быстро организовать свободный 
проход без применения специальных ключей или инструментов. Для этого 
необходимо потянуть преграждающую планку, перекрывающую зону прохода, в 
осевом направлении в сторону от стойки турникета, до высвобождения механизма 
поворота планки, и затем сложить планку, опустив ее вниз (см. рис. 13). 

 

Рисунок 13. Использование преграждающих планок «Антипаника» 

Для обеспечения свободного прохода через турникет при использовании 
стандартных преграждающих планок предусмотрена механическая разблокировка 
турникета с помощью ключа. Порядок действий смотри в п. 5.10. 

9.5 Возможные неисправности 
Возможные неисправности, устранение которых производится потребителем, 
приведены в таблице 5. 

Таблица 5. Возможные неисправности и способы их устранения 

Неисправность 
Вероятная 
причина 

Способ устранения 

При включении источника 
питания турникета турникет 
не работает, индикация на 
ПДУ и стойке турникета 
отсутствует 

На плату CLB не 
подается 
напряжение 
питания 

Отключить источник питания турникета от сети, 
открыть крышку стойки турникета, снять стенку 
внешнюю. Проверить целостность кабеля питания, 
проверить надежность крепления кабеля питания в 
клеммной колодке ХТ3 платы CLB 

Турникет не управляется в 
одном из направлений, 
индикация на ПДУ и стойке 
турникета присутствует 

На плату CLB не 
подается сигнал 
управления в 
данном 
направлении 

Отключить источник питания турникета от сети, 
открыть крышку стойки турникета, снять стенку 
внешнюю. Проверить целостность кабеля от ПДУ 
/устройства РУ / контроллера СКУД, проверить 
надежность крепления кабеля от ПДУ / устройства 
РУ /контроллера СКУД в клеммных колодках XT1.L и 
XT1.H платы CLB 

Если неисправность устранить не удалось, рекомендуем обратиться в ближайший 
сервисный центр компании PERCo. Список сервисных центров PERCo приведен в 
Паспорте на изделие. 
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10 ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ 
В процессе эксплуатации необходимо проводить техническое обслуживание 
турникета. Периодичность обслуживания – 1 раз в год или при возникновении 
неисправностей. Техническое обслуживание должен проводить квалифицированный 
механик. Перед началом проведения технического обслуживания выключите 
источник питания турникета. 

Для проведения технического обслуживания со стойки турникета необходимо снять 
крышку стойки турникета (1). Для этого: 

1. откройте ключом (10) замок крышки стойки турникета (9), повернув его до 
упора по часовой стрелке (при этом механизм секретности выдвигается 
наружу вместе с ригелем); 

2. сдвиньте крышку стойки турникета (1) до упора вправо (допускается легкий 
толчок), после чего, аккуратно поднимая вверх, переверните крышку стойки 
турникета для доступа к разъемам модулей индикации, расположенных в 
блоках индикации; 

3. отключите разъемы кабелей индикации от соответствующих модулей 
индикации; 

4. положите крышку стойки турникета (1) на ровную устойчивую поверхность. 
5. открутите по две гайки М6, фиксирующих верхние части стенок внешних (2) на 

стойке турникета, после чего снимите стенки внешние, приподняв их вверх. 

Проведите визуальный осмотр устройства доворота (толкателя, пружин и ролика), 
оптических датчиков поворота преграждающих планок и демпфирующего устройства 
(см. рисунок 14).  

Удалите чистой ветошью, смоченной спирто-бензиновой смесью, возможное 
загрязнение с поверхности кольца контрольного, находящегося в зазоре оптических 
датчиков поворота преграждающих планок. Проконтролируйте, чтобы грязь не 
попала в рабочие зазоры обоих оптических датчиков поворота преграждающих 
планок. 

Выполните смазку узлов трения устройства доворота маслом машинным типа И-20: 
 четыре втулки на устройстве доворота (две – на оси вращения толкателя, две – 

на оси крепления пружин) и отверстия в деталях крепления пружин 
(см. рисунок 14); 

 механизмы секретности замка механической разблокировки (7) и замка крышки 
стойки турникета (9) через замочные скважины. 

 Внимание! 
Не допускайте попадания смазки на поверхность кольца контрольного и на 
ролик.  

Проверьте надежность крепления кабелей в клеммных колодках платы CLB и при 
необходимости подтяните отверткой винты крепления кабелей. 

Проверьте надежность крепления преграждающих планок (6) и при необходимости 
подтяните болты (19) для крепления преграждающих планок. Для этого: 

1. снимите крышку (17) с планшайбы (16), закрывающую доступ к болтам (19) 
для крепления преграждающих планок (6), отвернув винт (18) крепления 
крышки; 

2. подтяните болты (19) для крепления преграждающих планок (6); 
3. установите крышку (17) на планшайбу (16), закрепив ее винтом (18). 
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Проверьте надежность крепления стойки турникета к полу и при необходимости 
подтяните болты крепления основания (4). 

 

Рисунок 14 Расположение внутренних деталей и узлов стойки турникета 

По окончании проведения технического обслуживания: 
1. Установите на место обе стенки внешние (2). 
2. Установите на место крышку стойки турникета (1) в порядке, обратном снятию. 

Установка крышки на стойку турникета не требует применения больших 
физических усилий.  

При обнаружении во время визуального осмотра каких-либо дефектов деталей и 
узлов рекомендуем обратиться за консультацией в ближайший сервисный центр  
PERCo. Список сервисных центров PERCo приведен в Паспорте на изделие. 

Для очистки загрязнений на стойке турникета и на планках преграждающих 
рекомендуется использовать жидкие очистители без абразивов, содержащие 
нашатырный спирт. 

11 ТРАНСПОРТИРОВАНИЕ И ХРАНЕНИЕ 
Турникет в оригинальной упаковке предприятия-изготовителя допускается 
транспортировать только в закрытом транспорте (железнодорожных вагонах, 
контейнерах, закрытых автомашинах, трюмах и т.д.), а также на самолетах.  

При транспортировании и хранении ящики №1 (со стойками турникета) 
штабелировать не допускается. Ящики №2 (с крышками турникета) допускается 
штабелировать в 6 рядов. 

Хранение турникета допускается в закрытых помещениях при температуре 
окружающего воздуха от –40°С до +40°С и значении относительной влажности 
воздуха до 98% при +25°С. 

После транспортирования или хранения турникета при отрицательных температурах 
или повышенной влажности воздуха турникет непосредственно перед вводом в 
эксплуатацию должен быть выдержан без упаковки не менее 24 часов в помещении 
с нормальными климатическими условиями. 
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ПРИЛОЖЕНИЯ 

Приложение А Алгоритм подачи управляющих сигналов 
при импульсном режиме управления 

Подачей на контакты клеммной колодки XT1.L Unlock A, Stop и Unlock B сигнала 
низкого уровня относительно контакта GND можно сформировать следующие 
команды (командой является активный фронт сигнала (переход сигнала из высокого 
уровня в низкий) на любом из контактов при наличии соответствующих уровней 
сигнала на других контактах): 

Запрет прохода (закрыт для входа и выхода) – активный фронт на контакте 
Stop при высоком уровне на контактах Unlock A и Unlock B. По этой команде 
закрываются оба направления. 

Однократный проход в направлении А (открыт для прохода одного человека 
в направлении А) – активный фронт на контакте Unlock A при высоком уровне на 
контактах Stop, Unlock B. По этой команде открывается направление А либо на 5 
секунд, либо до совершения прохода в этом направлении, либо до команды 
«Запрет прохода», а направление В остается без изменений. Команда 
игнорируется, если в момент ее получения направление А находилось в состоянии 
«Свободный проход». 

Однократный проход в направлении В (открыт для прохода одного человека 
в направлении В) – активный фронт на контакте Unlock B при высоком уровне на 
контактах Stop, Unlock A.По этой команде открывается направление В либо на 5 
секунд, либо до совершения прохода в этом направлении, либо до команды 
«Запрет прохода», а направление А остается без изменений. Команда 
игнорируется, если в момент ее получения направление В находилось в состоянии 
«Свободный проход». 

Однократный проход в обоих направлениях (открыт для прохода по одному 
человеку в каждом направлении) – активный фронт на контакте Unlock A при 
низком уровне на контакте Unlock B и высоком уровне на контакте Stop, или 
активный фронт на контакте Unlock B при низком уровне на контакте Unlock A и 
высоком уровне на контакте Stop. По этой команде открываются оба направления, 
каждое либо на 5 секунд, либо до совершения прохода в этом направлении, либо до 
команды «Запрет прохода». Команда игнорируется для того направления, которое в 
момент ее получения находилось в состоянии «Свободный проход». 

Свободный проход в направлении А (открыт для свободного прохода в 
направлении А) – активный фронт на контакте Unlock A при низком уровне на 
контакте Stop и высоком уровне на контакте Unlock B, или активный фронт на 
контакте Stop при низком уровне на контакте Unlock A и высоком уровне на контакте 
Unlock B. По этой команде открывается направление А до команды «Запрет 
прохода», а направление В остается без изменений. 

Свободный проход в направлении В (открыт для свободного прохода в 
направлении В) – активный фронт на контакте Unlock B при низком уровне на 
контакте Stop и высоком уровне на контакте Unlock A, или активный фронт на 
контакте Stop при низком уровне на контакте Unlock B и высоком уровне на контакте 
Unlock A. По этой команде открывается направление В до команды «Запрет 
прохода», а направление А остается без изменений. 
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Свободный проход (открыт для свободного прохода в двух направлениях) – 
активный фронт на контакте Unlock A при низком уровне на контактах Unlock B, Stop, 
или активный фронт на контакте Unlock B при низком уровне на контактах Unlock A, 
Stop, или активный фронт на контакте Stop при низком уровне на контактах Unlock A, 
Unlock B. По этой команде открываются оба направления до команды «Запрет 
прохода». 

 
Примечания для ПДУ: 
 активный фронт – нажатие соответствующей кнопки на ПДУ; 
 низкий уровень – соответствующая кнопка на ПДУ нажата. 
 высокий уровень – соответствующая кнопка на ПДУ не нажата. 

Приложение Б Алгоритм подачи управляющих сигналов 
при потенциальном режиме управления 

Оба направления закрыты (закрыт для входа и выхода) – высокий уровень на 
контактах Unlock A, Unlock B или низкий уровень на контакте Stop. По этой команде 
закрываются оба направления. 

Направление А открыто (открыт для прохода в направлении А) – низкий 
уровень на контакте Unlock A при высоком уровне на контактах Stop, Unlock B. По 
этой команде открывается направление А до снятия сигнала низкого уровня с 
контакта А, либо до команды «Оба направления закрыты», а направление В 
остается без изменений. 

Направление В открыто (открыт для прохода в направлении В) – низкий 
уровень на контакте Unlock В при высоком уровне на контактах Stop, Unlock А. По 
этой команде открывается направление В до снятия сигнала низкого уровня с 
контакта В, либо до команды «Оба направления закрыты», а направление А 
остается без изменений. 

Оба направления открыты (открыт для прохода в двух направлениях) – 
низкий уровень на контактах Unlock A и Unlock B при высоком уровне на контакте 
Stop. По этой команде открываются оба направления до снятия сигнала низкого 
уровня с одного из контактов А (В), либо до команды «Оба направления закрыты». 

 
Примечания для выходов контроллера СКУД: 
 низкий уровень – контакты выходного реле замкнуты либо выходной 

транзистор открыт; 
 высокий уровень – контакты выходного реле разомкнуты либо выходной 

транзистор закрыт. 
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